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SONDA DE TEMPERATURA Y HUMEDAD

1 INTRODUCCION

Agradecemos sinceramente su eleccidon de nuestros productos y la confianza depositada
en nosotros. Esperamos que encuentre en ellos la satisfaccion y utilidad que busca.

Este equipo utiliza protocolo Modbus RTU.

El RS485, un bus de comunicacion econédmico y de trazado simple, permite la transmisidn
de datos a velocidades relativamente altas con distancias garantizadas de hasta 1.300 metros sin
necesidad de repetidores, mostrando una gran inmunidad a interferencias.

El protocolo ModBus RTU es abierto, estandar y universal, respaldado por numerosos
entornos de desarrollo, autématas, microcontroladores y SCADAs. Se ajusta a los estdndares
publicados por ModBus.org.

Se utiliza un sensor AM2302 para medir la temperatura y la humedad relativa.

Para la humedad relativa la resolucién es del 0,1%RH y una precision a 252C del +- 2%RH.
En cuanto a la temperatura la resolucién es de 0,12C y la precisién de +- 0.52C.

El equipo se alimenta con una tensién de 24V.
El dimensionado de la caja es de 105 x 55 x 37 mm

Estd integrado en caja de plastico autoextinguible.
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SONDA DE TEMPERATURA Y HUMEDAD

2 CONFIGURACION MEDIANTE EL PROGRAMA ModbusID

Para poder usar el ModbusID hay que tener instalado el JAVA. Para ello, antes de nada hay
que abrir cmd y teclear: java -version

Si no aparece ninguna version de java, es que no esta instalado y hay que descargarlo:

https://www.oracle.com/java/technologies/javase-jdk8-downloads.html

1. Descargar el programa “ModbusID” de nuestra pagina
2. Descomprimir el .zip

Fat

Mombre Fecha de modifica.. Tipo Tamafic
lib 1170972018 14:06 Carpeta de archivos
Madbusld 11,/09/2018 14:03 Carpeta de archivos
| £ Modbusld.jar 16/05/2018 &4 Executable Jar File 19 KB
D README.TXT 16/05/2018 &4 Documento de te... 2 KB
3. Sial dar doble click al .jar no se abre el programa, se puede abrir por cmmd
4. Abrir cmd, irse al directorio /dist de lo que acaban de descomprimir
5. Ejecutar el java -jar Modbusld.jar
6. Asegurarse de que la direccidn IP del conversor es la correcta
£ = O x
Configurador ModBus EE
Nimeroid : ||
Tipo placa :
Version
Baudios : |
Eth1P: [192.168.100.86 |
‘ Buscar ‘ | Cambiar | | Reset ‘ Esperando orden ...
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7. Apretar el pulsador hasta que la luz verde de la placa destellee rapidamente

GND (NEGRO)
DATA (AMARLLO) 250"
V0D (ROJO)

} SONDA DE
[ | TEMPERATURA

NSSOS
Q O PULSADOR

@Z

RS5485

— +24V
— A

s }
—— GND

O O

8. Pulsar “Buscar” en el programa Modbus ID

(& = O X

Configurador ModBus EE

Nimeroid : ||

Tipo placa :

Version

Baudios : |

EthIP: |192.168.100.86 |

| Cambiar | | Reset | Esperando orden ...
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SONDA DE TEMPERATURA Y HUMEDAD

9. El programa iniciard la busqueda del dispositivo

(&) — O X
Configurador ModBus EE
Namero id :
Tipo placa :
Version
Baudios : |
EthIP: [192.168.100.86 |
| Bilscar‘ ‘ ‘ Cambiar | | Reset ‘ Buscandodisposithro..:l
10. El programa Modbus ID encontrara el dispositivo. Por defecto es 1
(£ - O e
Configurador ModBus EE

Nimeroid ;|1

Tipoplaca : M2EMS

Version : 10

Baudios : (9615

EthIP:  [192.168.100.36 |

| Bus.car | | Cambiar ‘ | Reset || Disposiﬁvoenoonlrado...l
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SONDA DE TEMPERATURA Y HUMEDAD

11. Ahora se puede cambiar la id del Médulo a la que se desee. También se pueden
cambiar los baudios (por defecto son 9615 db).

conversor, porque si no no leera el moédulo.

(£ — O >
Configurador ModBus EE
G ee—cy
Nimeroid : § [15
rr—

Tipo placa : M2ZEMS

Version 10

Baudios : |9615

EthIP:  [192.168.100.36 |

| Buscar | | Cambiar | | Reset | Dispositivo encontrado ...

12. Ahora basta con darle a “Cambiar” y a “Reset” y ya tendremos la placa configurada
con direccién y velocidad.

13. Si por algiin motivo el programa Modbus ID no consiguiera encontrar el médulo o
nos acordamos de qué direccién o velocidad tiene, se puede hacer un reset de
fabrica.

Para ello hay que desconectar la regleta y con el pulsador apretado volverla a
conectar. No soltar el pulsador hasta que los leds CPU y COM se pongan a

destellear rapidamente (Unos 10 segundos). Esto hard que el médulo se resetee.

Ahora simplemente volvemos al paso 3 y seguimos configurando el mdédulo.
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SONDA DE TEMPERATURA Y HUMEDAD

3 CONFIGURACION DEL EQUIPO MEDIANTE REGISTROS MODBUS

Para poder definir una nueva id o cambiar la velocidad es necesario habilitar el equipo
para identificacidn, esto se logra escribiendo en el coil 0 un valor “0” y escribiendo en el holding
register 15 el valor “42405” (en hexadecimal OxA5A5).

Una vez escritos los registros 3 y 5 para que los cambios sean efectivos se debe resetear el
equipo. Para ello escribir secuencialmente “0”, “85”, “170” y “85” en el holding register 15.

El equipo normalmente respondera los mensajes dirigidos a la direccion indicada en el
registro 5 o a la direccidén “254”. Si pulsa el pulsador del equipo respondera ademas a la direccién
“247". El programa modbusld cuando busca una placa lo que hace es mirar si hay alguna respuesta
en la direccion “247”, y si la hay procede a cambiar los registros.

Si “perdiese” el numero de identificador o la velocidad seleccionada, podra restaurar los
valores de fabrica 9600 baudios id 1 presionando el pulsador 30 segundos seguidos cuando se le
da corriente.

Este proceso lo puede llevar a cabo con cualquier software que actle como Maestro
Modbus RTU (por ejemplo, Modbus Poll https://www.modbustools.com/download.html).

El proceso a seguir utilizando el Modbus Poll (tal y como se ha descrito en los parrafos
anteriores) seria:
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Hay que poner el puerto de comunicaciones del PC al que haya conectado su conversor

485.
Connection Setup x
Serial Port o
Cancel
Serjal Settings
CH PCI Express-SERIAL (COM3) w Mode
®RTU (O ASCH
9600 Baud w
Response Timeout
8 Data bits ]
1000 [ms]
Mone Parity W
Delay Between Polls
1Stop Bt~ Advanced... [ms]
Remote Modbus Server
IP Address or Mode Mame
192.168.100.180
Server Port Connect TimeoLt [Pyt
10001 3000 [rins] IPV6
Escribir 0 en el coil 0 Write Single Coil X
( Functions > Write Single Coil)
Address: I:I Cancel
Value
QOon  ®off
Result
N/A
[]Close dialog on "Response ok"
Use Function
(®) 05: Write single coil
(15 Write muttiple cois
Request
RTU
|01050000 00 00 CD CA
ASCT
3A 30 31 30 35 30 30 30 30 30 30 30 30
46 41 0D OA
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SONDA DE TEMPERATURA Y HUMEDAD

Escribir 42405 en el holding 15 (Functions > Write Single Register)

Write Single Register *
Address: Cancel
Value: 42405

Result

Response ok

[ close dialog on "Response ok"

Use Function
(® 06: Write single register
(O 16: Write multiple registers

Request
RTU
| 01 06 00 OF AS A5 02 E2

ASCII

3A 3031 30 36 30 30 30 4641 3541 35
41 30 0D 0A

A continuacidén ya puede utilizar Write Single Register para cambiar la direccién y
velocidad, asi como para resetear el equipo.
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SONDA DE TEMPERATURA Y HUMEDAD

4 TABLA DE REGISTROS MODBUS

Tabla de Discrete Inputs

Este equipo carece de “Discrete Inputs”

Tabla de Coils

ID |Nombre Descripcion

0 |C_MANIOBRA RESERVADO

1 |C_PULSADOR Estado del pulsador, si estd a 1 indica que esta pulsado
2 |C_ERROR Error de la sonda de temperatura

3 |C_ERROR_AM2302 Error de la sonda de humedad

Tabla de Input Registers

Este equipo carece de “Input Registers”

Tabla de Holding Registers

ID [Nombre Descripcion

0 |H_NUMERO_ARRANQUES |Numero de arranques del médulo. Cada vez que el
maodulo arranca o es reiniciado se incrementa el valor de
este registro en una unidad. Con ello se puede conocer si
un modulo se esta reiniciando de forma andmala.

1 |H_VERSION_EQUIPO Versiéon del equipo. La versidn viene codificada como
version*10 + subversion. La versién 1.0 se representa
como 10

2 |H_CODIGO_ID Cddigo del mdédulo, en este caso 220

3 |H_VELOCIDAD_BAUDIOS |Este registro define la velocidad de comunicacién del
equipo. Cuando se selecciona una velocidad, el registro
tiene el valor de la velocidad mas cercana. Por ejemplo si
desea 9600 baudios , el registro tendra el valor 9615. Un
error de un 3% respecto a la velocidad real es admisible.

Para modificarlo debe habilitar escritura de
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SONDA DE TEMPERATURA Y HUMEDAD

ID |Nombre Descripcion

identificacion.

4 |H_TIMEOUT_PAQUETE Tiempo en décimas de segundo que debe transcurrir
después de un paquete valido para que el equipo
detecte que no hay comunicacién con el master. Un valor
OxFFFF significard que esta funcion estd desconectada.
Por defecto OxFFFF

5 |H_DIRECCION_USUARIO |Identificador de usuario. Es un registro de lectura 'y
escritura persistente que puede ser utilizado para
almacenar un nimero que identifica un mdédulo en la
instalaciéon. De este modo es factible conocer si alguien
cambia un médulo de cuadro.

Para modificarlo debe habilitar escritura de
identificacion.

6 |H_DISCRETE_INPUTS Numero de registros tipo “discrete input”

7 |H_COILS Numero de registros tipo “coil”

8 |H_REGISTER_INPUTS Numero de registros tipo “input register”

9 |H_HOLDING_REGISTERS |Numero de “holding registers”. Debe tener presente que
los 16 primeros siempre seran comunes a todos los
madulos, y que los registros propios del médulo
comienzan en el registro 16

10 |H_WDT_RESET RESERVADO

11 |H_RESERVADO11 RESERVADO

12 |H_RESERVADO12 RESERVADO

13 |H_RESERVADO13 RESERVADO

14 |H_RESERVADO14 RESERVADO
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SONDA DE TEMPERATURA Y HUMEDAD

ID |Nombre Descripcion

15 |H_RESET Escribiendo secuencialmente los valores adecuados se
puede reiniciar el médulo remotamente. Es equivalente
en todos los efectos a desconectarlo de la corriente y
volverlo a conectar.

Antes de empezar debera leer el registro 15 y asegurarse
gue tiene un valor 0. Si no lo tuviese escriba cualquier
valor que no fuese 0x55 o OxAA (85 o 170). Una vez
escrito vuelva a comprobar.

Para iniciar la secuencia habra que escribir el valor 0x55
(85), luego escribir un 0xAA (170) y finalmente un OxAA
(85). Si se lee el registro se obtendra el valor de reinicio
de la maquina. 0, 1y 2.

La tercera escritura no sera respondida dando un fallo de
comunicaciones. Sabra que el equipo se ha reiniciado
cuando se incremente el registro 0 en una unidad.

16 |H_TEMPERATURA Temperatura medida en décimas de grado centigrado.
Ensefa la temperatura de la sonda con las correcciones
de offset.

La férmula utilizada es la siguiente:
Temp + (Temp(H_OFFSET_100-H_OFFSET_0)/1000) +

H_OFFSET_O
17 |H_OMS Valor leido en Ohmios
18 |H_CONVERSOR Valor leido por el conversor de 0 a 4095.
19 |H_OFFSET_O Valor que hay que sumar o restar a la sonda en 02C.

Para escribir este registro debe ponerse previamente el
coil de maniobra a 0.

20 |H_OFFSET_100 Valor que hay que sumar o restar a la sonda en 100°C.
Este valor hay que calcularlo después de ajustar el offset
en 0. Con este valor se calcula una constante
multiplicativa.

Para escribir este registro debe ponerse previamente el
coil de maniobra a 0.

21 |H_TEMPAM2302 Valor leido de temperatura del sensor AM2302 en
décimas
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ID |Nombre Descripcion

22 |H_HUMAM2302 Valor leido de humedad del sensor AM2302 en décimas
de humedad relativa.
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