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MODULOS iBDAM

1 INTRODUCCION

Agradecemos sinceramente su eleccién de nuestros productos y la confianza depositada
en nosotros. Esperamos que encuentre en ellos la satisfaccion y utilidad que busca.

Este manual detalla la innovadora familia de mddulos iBDAM (lbercomp Data Acquisition
Module), que representa una mejora significativa con respecto a la generacion anterior de
maodulos compactos Modbus.

La nueva serie estd compuesta por siete miembros que comparten un formato comdun.
Estos dispositivos cuentan con entradas y salidas que pueden ser controladas de forma remota a
través de Modbus RTU sobre RS485.

La nueva serie esta compuesta por cinco miembros que comparten un formato comun.
Estos dispositivos cuentan con entradas y salidas que pueden ser controladas de forma remota a
través de Modbus RTU sobre RS485.

El RS485, un bus de comunicacion econémico y de trazado simple, permite la transmisién
de datos a velocidades relativamente altas con distancias garantizadas de hasta 1300 metros sin
necesidad de repetidores, mostrando una gran inmunidad a interferencias.

El protocolo Modbus RTU, utilizado en esta familia de dispositivos, es abierto, estandar y
universal, respaldado por numerosos entornos de desarrollo, autématas, microcontroladores vy
SCADA:s. Se ajusta a los estandares publicados por Modbus.org.

Los cinco mddulos se encuentran integrados en cajas de plastico autoextinguible,
disefiadas para montarse en carriles DIN Omega, adaptandose a cualquier cuadro eléctrico del
mercado, ya sea industrial o doméstico.

En este disefio, hemos buscado simplificar el cableado en instalaciones complejas vy
recomendamos dividir las instalaciones en cuadros pequefios siempre que sea posible.

A diferencia de nuestros competidores asiaticos, nuestros equipos se destacan por su
robustez, con buses de comunicacion debidamente protegidos contra sobretensiones, sobre
corrientes y estaticas mediante dispositivos como TBU, TVS y GDT, ofreciendo una proteccién de

nivel 4.
Test Normas
ESD 15 kV IEC 61000-4-2 electrostatic discharge
EFT 2 kV IEC 61000-4-4 electrical fast transients
Surge 6 kV IEC 61000-4-5 surge immunity
4/80
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-

La tension de alimentacién estandar de los equipos es de 24V, aunque todos los médulos
a excepcioén de los que llevan relés funcionaran correctamente también a 12V.

Si tiene otros requisitos bajo pedido se pueden fabricar.
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-

2 MONTAJE Y CONEXIONADO

Estos equipos estan integrados dentro de una caja que puede montarse sobre un carril
DIN OMEGA. Para ello disponen en su parte posterior de dos enganches en la parte superior y una
pieza movil en la parte inferior.

Para anclar la caja debera primero apoyar la parte superior y posteriormente bajar la
parte inferior hasta oir un clic.

PIEZAS PARA
SUJETAR EL MODULO

Para extraer la caja del carril DIN deberd insertar un destornillador en el arquito de
plastico visible de la parte inferior y hacer un poco de palanca mientras estira con suavidad hacia

abajo.
0
— -,
=1 =
@
el
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Todos los médulos iBDAM disponen sus conexiones de modo similar, esto es, las bornas
de alimentacién y del puerto RS485 estdn en la parte superior, mientras que las bornas de entrada
y/o salida estan en la inferior,

Aun asi debera tener especial cuidado a la hora de montar los equipos, pues al ser todos
ellos iguales pueden confundirse y cablearlos incorrectamente. (por ejemplo conectar una fase

230VAC a una entrada analdgica).

Las conexiones son:

} FOWER

— GND

— B- RS485

— A+ }

— POWER GND
+24 VDC

D
)
)
)
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| I N} 6 N O O

o - ¢ O @
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I8SD odbus IsDAM® @]
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— ¥
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Nuestros equipos pueden ser gobernados desde un ordenador PC o bien desde un micro
controlador o autdémata programable. En ambos casos las lineas RS45 se conectan bajo las
siguientes reglas:

a) Todas las sefiales A deben ir conectadas entre si, del mismo modo deben ir las sefiales
B. Es necesario unir adecuadamente todas las tierras (para mas informacion lea el
capitulo “Consejos sobre instalacién RS485").
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b) Las lineas RS485 deben tener una longitud maxima de 1300 metros entre el primer
equipo y el ultimo (aproximadamente 4000 pies).

c) Las lineas RS485 idealmente no deben tener bifurcaciones.
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Instalacion basada en autdmata, PLC o microcotrolador
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3 FRONTAL DEL EQUIPO

Los equipos de esta familia disponen de un frontal que se compone de una caratula de
vinilo rigido. En los equipos anteriores a Junio de 2024 los equipos externamente no se distinguen.

PERRO GUARDIAN LED
FIREWALL LED COM ALIMENTACION

QUL Q| @
ADORESS WF c € GND B A GNDVDC

Rs485 POWER E

I8EDa ‘#Modbus  1:DAM°® @)

S g v ~ 3 T T %
o o o @ o o @ |®

~ 7

LEDs APP

En los equipos posteriores a Junio de 2024, en el frontal esta inscrita la referencia del
mismo. Las posibles referencias se muestran en la siguiente tabla:

REF Descripcion

I4E4SD |4 entradas digitales autoalimentadas y 4 salidas a relé.
I4E4ASA |4 entradas analdgicas de 16 bits y 4 salidas analdgicas de 12 bits.
IBEDa |8 entradas digitales autoalimentadas.

IBEDo |8 entradas digitales optoacopladas.
I8SD |8 salidas a relé.

IBEA |8 entradas analdgicas de 16 bits.
IBSA |8 salidas analdgicas de 12 bits.
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El frontal dispone de diez indicadores LED perfectamente visibles en un cuadro eléctrico.
Estos LEDs se pueden clasificar segun su funcién.

LED CPU Este LED de color verde cuando el equipo estd alimentado debe estar
siempre parpadeando. Un parpadeo lento indica que el equipo esta
alimentado, mientras que un parpadeo rapido indica que el equipo detecta
datos en la linea de comunicaciones.

Los datos que detecta pueden estar dirigidos a cualquier equipo de la red.

LED COM Es de color amarillo, y se activa un instante cada vez que el equipo recibe
un paquete modbus dirigido a él. No quiere decir que el paquete esté
completo, ni que haya sido aceptado, simplemente se indica que se ha
direccionado la tarjeta.

LED WDT Es de color blanco. Cuando el equipo arranca se enciende
permanentemente. Si recibe paquetes de comunicacion se apaga. Si deja
de recibir paquetes durante un tiempo predefinido (por defecto 30
segundos) se pone a parpadear.

Si los equipos de una instalacién tienen los LEDs blancos encendidos estara
indicando que nunca han recibido paquete alguno desde que se han puesto
en marcha. Este LED ayudard a la puesta en marcha y diagndstico de linea.

LEDS APP Dispone de 8 LEDs rojos, cada uno de los cuales esta asociado a una
entrada o salida de la tarjeta, mostrando el estado de la misma. El
significado exacto de cada uno de ellos variara de un modulo a otro, por lo
que debera consultar el apartado particular. .

10/80
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4 SWITCHES DE CONFIGURACION

Cada una de las tarjetas periféricas RS485 iBDAM dispone en la parte superior unos
switches de configuracién cuyo significado es mostrado en la tabla siguiente:

ON
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
p /p\/“—/

T~ - BAUDIOS

DIRECCION 1 a 250

Switches Descripcion

1a8 Selecciona en binario la direccion de la
tarjeta dentro de la red, siendo vdlidas las
tarjetas 1 a 250,

Si se selecciona la tarjeta 255, al darle
corriente adquirira los valores de fabrica.
Una vez reiniciados debera poner la
direccion deseada, quitar corriente y
volverle a dar.

9a10 10/9 Velocidad baudios

00 9600 baudios

01 19200 baudios

10 28800 baudios

11 Velocidad definida por registro.

En esta tabla un estado 1 es sindnimo de un estado ON y un estado 0 es sindnimo de un
estado OFF.
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5 REGISTROS DE CABECERA

Los mddulos disponen de unos registros tipo “holding register” que permiten conocer
algunas caracteristicas del médulo. Algunos de estos registros de configuracion son preservados en
una memoria E2PROM

Los primeros dieciséis registros son los “holding registers” comunes a todas las placas.
Permiten conocer de qué tipo de mddulo se trata, version de firmware, niUmero de registros, .., .

“Holding registers” comunes

n? |tipo |Descripcion

0 EE |NuUmero de arranques del médulo. Cada vez que el médulo arranca o es
reiniciado se incrementa el valor de este registro en una unidad. Con ello
se puede conocer si un médulo se esta reiniciando de forma andmala.

1 RO |Versién del equipo. La versién viene codificada como versiéon*10 +
subversidn. La version 1.0 se representa como 10

2 RO |Cddigo del modulo, los cédigos iBDAM definidos son:

6001 14E/4SD

6003 I8ED

6004 18SD

6005 I8EA

6006 I8SA

3 EE |ldentificador de usuario. Es un registro de lectura y escritura persistente
que puede ser utilizado para almacenar un nimero que identifica un
modulo en la instalacién. De este modo es factible conocer si alguien
cambia un mddulo de cuadro.

4 EE |Tiempo en segundos en los que si el equipo esta sin comunicacion el LED
WDT comienza a parpadear.

Por defecto estd configurado a 30 segundos.
5 EE |Este registro define la velocidad de comunicacién del equipo si los
switches 9y 10 estan a ON. Las posibles velocidades definidas son:

600 baudios
1200 baudios
2400 baudios
4800 baudios
9600 baudios
14400 baudios
19200 baudios
28800 baudios
57600 baudios

coNO U1~ WNBEFEL O
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n? |tipo |Descripcion
9 115200 baudios

NOTA: Nosotros le recomendamos utilizar las velocidades definibles
mediante switches, es decir 9600, 19200 y 28800. La razén de permitir
otras velocidades es para que en el caso de haber equipos de terceros
con configuraciones limitadas se puedan configurar a la velocidad de
éstos.

RO | Numero de registros tipo “discrete input”

RO | Numero de registros tipo “coil”

RO | Numero de registros tipo “input register”

RO |Numero de “holding registers”. Debe tener presente que los 16 primeros
siempre seran comunes a todos los médulos, y que los registros propios
del médulo comienzan en el registro 16.

10 |EE |Registro de recarga del contador WDT software. Indica el nimero de
décimas de segundo que debe estar el equipo sin comunicaciones para
que las salidas se pongan a un valor predeterminado. Por ejemplo si el
equipo deja de recibir comunicaciones master podemos desear que
determinada valvula se cierre o que un variador se ponga a funcionar a
una velocidad determinada.

11 |EE |Mdscara de LED frontal. Cada bit estd asociado a un LED, de modo que si
este bit esta a 1 el estado del LED se invierte. El valor por defecto de este
registro es 0x0000

12 |RO |Muestra el estado de los switches

O |0 (N |

Como todas las placas responden a la direccidn 254, conectando una a la
linea se puede comprobar si los switches funcionan correctamente.
También se puede utilizar en conjuncion del registro 2 y 5 para deducir si
el médulo estd instalado en el lugar correcto.

13 RESERVADO

14 RESERVADO

15 | MM |Escribiendo secuencialmente los valores adecuados se puede reiniciar el
maddulo remotamente. Es equivalente a todos los efectos a desconectarlo
de la corriente y volverlo a conectar.

Antes de empezar deberd leer el registro 15 y asegurarse que tiene un
valor 0. Si no lo tuviese escriba cualquier valor que no fuese 0x55 o OxAA
(85 0 170). Una vez escrito vuelva a comprobar.

Para iniciar la secuencia habra que escribir el valor 0x55 (85), luego
escribir un OxAA (170) y finalmente un OxAA (85). Si se lee el registro se

obtendrd el valor de reinicio de la mdquina. 0, 1y 2.

La tercera escritura no serd respondida dando un fallo de
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n? |tipo |Descripcion
comunicaciones. Sabrd que el equipo se ha reiniciado cuando se
incremente el registro 0 en una unidad.

EE Indica que son registros persistentes que se almacenan en la memoria E2PROM.
Estos registros pueden ser rescritos pero debe tener presente que después de
1.000.000 de escrituras su contenido puede no ser correcto.

ME Indica que el registro es almacenado en E2PROM, y que puede ser reescrito un
maximo de 1.000.000 de escrituras. Después la memoria puede no funcionar
correctamente.

MM Indica que el registro es almacenado en memoria. Si se corta la corriente se pierde.
Puede escribir el registro tantas veces como sea necesario.

RO Indica que se trata de un registro de solo lectura. Las escrituras sobre este registro
serdn ignoradas.
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6 DESENSAMBLADO DEL MODULO

Antes de instalar el equipo es probable que necesite configurar algunos parametros
mediante los “Jumpers” que se encuentran en su interior. Para acceder a ellos serd necesario
desensamblar el equipo.

El equipo no dispone de ningun tornillo, y todos sus elementos encajan a presion vy
pueden ser desmontados con un poco de habilidad con la Unica ayuda de un destornillador plano
de2 03 mm.

NOTA: cuando esté desmontando o montando el equipo nunca fuerce ninguna pieza, si
lo hace probablemente esté haciendo algo mal.

Si desea acceder al interior, ya sea para realizar una reparacion o bien para configurar los
“Jumpers” internos, debera abrirlo por la parte posterior. Si lo observa por la parte trasera vera
que hay cuatro pestanas.

Introduzca el destornillador en dichas pestafias y realice algo de palanca para que se
levante la tapa. Debera “abrir” cada una de las cuatro “pestafiitas”. Mas tarde, cuando la vuelva a
montar debera tener en cuenta que la tapa no es simétrica y que por tanto solo encaja en una
posicidn.

T

Una vez quitada la tapa podra ver el circuito impreso de la base.

Si desea seguir desmontando el equipo debera desenchufar las regletas, dejando los
peines vistos.
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Al mismo tiempo que coloca ambos dedos pulgares en el borde posterior de la caja,
presione con los dedos indice, corazon y anular.

Una vez haya sacado la placa base podra configurar adecuadamente los “Jumpers” del
equipo. Si lo desea, puede extraer la tarjeta CPU, aunque en ella no hay nada que configurar. La
tarjeta frontal no puede desmontarse facilmente sin riesgo de romper la caja, por lo tanto no lo

intente. .
Para volver a cerrar la caja después de haber configurado adecuadamente los “Jumpers”

deberd posicionar en su lugar el circuito base y empujarlo hacia adentro con mucho cuidado
asegurandose de que el conector de la placa CPU entre correctamente.

Para facilitar esta maniobra, las placas disponen de algo de holgura por lo que puede ser
conveniente moverlas suavemente hasta que sintamos que entra.
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El siguiente paso es colocar la tapa posterior y empujar hasta que oigamos un clic que nos
indique que se ha cerrado. La tapa frontal se cierra de igual manera, posiciondndola en su lugar y
empujando hasta oir un clic.

El significado de los “Jumpers” de configuracién dependera de cada una de las placas, por
lo que debera consultar en este manual el apartado correspondiente.

Los médulos que disponen de “Jumpers” de configuracion son 14E4SA y IS8EA.

17/80

& bercomp



MODULOS iBDAM

7 DESCRIPCION DEL PROTOCOLO DE COMUNICACIONES

Sobre la red fisica 485 es necesario implementar algunas normas de comunicacién, que
permitan acceder a unos u otros dispositivos. Estas normas se denominan “protocolo de
comunicacién”.

Es dificil definir el mejor protocolo, y prueba de ello es la diversidad de protocolos que
coexisten en el mercado, siendo los mas conocidos MODBUS, PROFIBUS, CHIPBUS, etc... Todos
tienen alguna ventaja frente a sus competidores, y la eleccion de uno u otro dependera de las

exigencias de la aplicacion.

Dentro de un protocolo de comunicacién, los datos son transmitidos en paquetes de
informacion, siendo lo habitual que dispongan de una cabecera, seguido de unos datos y una cola.

La mayoria de los protocolos son complejos y suelen utilizar paquetes de datos
demasiado grandes para transmitir poca informacion.

Nosotros hemos optado por dotar a esta familia de mddulos con el protocolo ModBus
RTU, ajustandonos como se menciond antes a las especificaciones dadas por modbus.org.

Los motivos de la eleccidén de este protocolo son:

® Disponer de un protocolo ampliamente estandarizado que sea utilizado por programas
Scada, autématas,... ya existentes.

® Un protocolo que sea sencillo de implementar y esté abierto, es decir, sin complicaciones ni
secretos ni “royalties”.

® Que pueda utilizar una red fisica RS485.

Los dispositivos ModBus disponen en su interior de registros, que pueden asemejarse a
variables. Un registro puede ser fisico, por ejemplo el estado de un relé, o légico, por ejemplo el
valor de un temporizador.

Se definen cuatro tipos de registros:

Discrete input

Se trata de registros de 1 bit de solo lectura. Normalmente estdn asociados a entradas
digitales.
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Cail

Registros de 1 bit de salida. Pueden leerse y escribirse. Normalmente estan asociados a
entradas digitales.

Input Register

Registro de 16 bits de lectura. No pueden escribirse y su funcidn es servir de soporte para
entradas analdgicas.

Holding Register

Son registros de 16 bits de salida, que pueden leerse y escribirse. Normalmente estan
asociados a entradas analdgicas, aunque su significado es definido por el fabricante del mdédulo.

En nuestro caso, como indicamos antes, los 16 primeros “holding registers” son comunes
a todos los equipos y sirven para identificar la tarjeta, asi como para definir algunos
comportamientos .

En nuestro mdédulos los cuatro tipos de registros tienen mapas distintos, es decir, el valor
del “holding register” 7 no coincide con el del “input register” 7. Son dos registros distintos.

El protocolo ModBus estd orientado a mensajes y es maestro-esclavo. Es decir, en la red
RS485 sélo hay un uUnico dispositivo que hace de maestro y numerosos equipos que hacen de
esclavo.

No puede haber mas de un equipo maestro al mismo tiempo, porque el protocolo no sabe
nada de resolver colisiones. A nivel logico utilizando nuestro servicio modbus si se podria
implementar un sistema donde varias aplicaciones master tipo SCADA pudiesen acceder al mismo
tiempo a un mddulo. Eso se escapa de este manual.

El maestro, normalmente un ordenador, automata o micro controlador, mantiene un
didlogo imperativo con los esclavos. Para ello les envia mensajes y ellos los interpretan, obedecen y

responden. Cada vez que se pregunta a un esclavo, este responde.

Dentro de ModBus hay dos tipos de mensajes: los mensajes ASCIl y los binarios. Estos
ultimos son también conocidos como RTU y son los que implementan nuestro equipos.

Los mensajes tienen la siguiente forma:

Direccion Cod. Funcién DATOS CRC
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El master envia un mensaje y el esclavo devuelve otro mensaje, respetando el mismo
formato. El significado de cada una de las partes es el siguiente:

Direccidén Es la direccidon del dispositivo esclavo al que ha sido dirigido el mensaje.
Cuando el esclavo responde indica su origen en este campo.

Debe tener presente que en ModBus son vdlidas solamente las
direcciones 1 a 247. Las direcciones 248 a 255 esta reservadas y no deben
ser utilizadas. Todos los equipos responden a la direccién 254, pero esta
solo debe ser empleada si hay un Unico equipo en la red, pues todas las
respuestas van a colisionar.

Cod. Funcion Se trata del cédigo de funcién, es decir, lo que se espera que haga el
modulo esclavo. El codigo de funcién, como se describird mas adelante,
sirve basicamente para decirle al esclavo que se desea leer o escribir
sobre un registro.

En la respuesta este cdédigo de funcién puede también contener una
indicacion de que se ha producido un error.

Datos Es un nimero de bytes que contiene datos adicionales al cddigo de la
funcién, por ejemplo, si se desea escribir sobre relés, los datos deberan
contener el estado deseado para los relés.

CRC Es un valor que permite saber si el contenido del mensaje ha sido alterado
0 no por el camino. Se trata de un a funcién polinédmica de 16 bits que se
nuestra al final de este manual.

Para poder diferenciar el inicio y el final de un paquete, entre estos se intercala un tiempo
en el gue ningln equipo transmite nada. Este tiempo debe ser de al menos 3,5 caracteres, es decir,
35 bits.

Si estd trabajando a 9600 baudios, este tiempo sera de 35/9600 baudios, es decir, unos
3,6ms. Con la finalidad de evitar que los tiempos sean excesivamente cortos cuando aumenta la
velocidad se pone como tiempo minimo 1,7m:s.

Para evitar confusiones, entre caracteres de un mismo mensaje no debe haber mas de 1,5
caracteres. Para evitar tiempos muy grandes, se pone un tiempo maximo de 759us para
velocidades superiores a 19200 baudios.

En la practica, cumplir este requisito es sencillo. El programador Unicamente debe
asegurarse de que los caracteres de un mensaje se transmiten seguidos, sin pausas ni
interrupciones. Para ello la solucidén es cargar todo el mensaje en una variable o arreglo y luego
enviar el conjunto hacia el puerto RS485.
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Por el contrario, si se envia primero el byte de direccién, el cédigo de funcidn, luego los
datos y finalmente se calcula el CRC, es garantia de que no funcionara. Posiblemente calcular el
CRC requiera un tiempo y posiblemente entre las muchas instrucciones el sistema operativo realice
un cambio de contexto (asignar la CPU a otro proceso/programa).

El protocolo ModBus tiene un gran nimero de cddigos de funcién, no siendo necesarios
todos. Nosotros no los hemos implementados todos. Los que estan implementados en nuestras
tarjetas son los siguientes:

0x01 Read Coils

Permite leer el estado de los “coils”.

0x02 Read Discrete Inputs

Permite leer el estado de los “discrete inputs”.

0x03 Read Holding Registers

Permite leer los registros de 16 bits del equipo.

0x04 Read Input Register

Permite leer los registros de 16 bits del equipo.

0x05 Write Single Coil

Permite definir el estado de un “coil”.

0x06 Write Single Holding Register

Permite definir el estado de un “holding register”.

OxOF Write Multiple Coils

Permite mediante una transaccidn escribir varios/todos los relés.

0x10 Write Multiple Holding Register

Permite mediante una transaccion escribir varios/todos los registros
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8 MODULO 14E4SD — ENTRADAS DIGITALES Y SALIDAS A RELE

(entradas auto alimentadas)

8.1 Caracteristicas técnicas.

Entradas

El equipo dispone de 4 entradas autoalimentadas. Las entradas autoalimentadas se

pueden conectar a cualquier dispositivo que pueda cerrar el circuito. Tipicamente estos
dispositivos son interruptores, finales de carrera o sensores con salida NPN.

Desde programa se pueden leer:

a) Entradas directas donde el estado leido es el estado que hay en ese momento.

b) Entradas latcheadas. Se lee un estado alto cuando ha habido un estado alto desde la
ultima lectura, independientemente del tiempo transcurrido o del estado de la
entrada en el momento de lectura.

¢) Entradas como contador. Cada una de las entradas tiene asociado un contador de 32
bits que se va incrementando automdticamente cada vez que pasa de estado bajo a

estado alto (flancos ascendentes).

La frecuencia maxima de conteo es de 25 Hz. El conteo es siempre en sentido
ascendente.

d) Entradas como frecuencimetro. Cada una de las entradas dispone de un
frecuencimetro capaz de medir frecuencias de 0 a 25 Hz con una precisién de 1 Hz.

También es posible configurar desde el software a qué corresponde un estado alto o bajo,
esto es, si el estado alto es cuando esta cerrado el circuito o si por el contrario cuando esta abierto.

Salidas

Dispone de 4 salidas a relé capaces de gobernar cargas resistivas de hasta 10 A a 250 VAC.
Entre los relés y la electrénica se ha incluido un filtro que impide que los ruidos inducidos en las
bobinas puedan afectar a la electrdnica.

Los relés utilizados son del tipo NAIS ALQ324 o equivalentes.

Cada uno de los relés dispone de un varistor de 380V que evita que en los contactos de los
relés se genere un arco voltaico excesivamente intenso.
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Alimentacion

El equipo debe alimentarse a 24V corriente continua, pero acepta cualquier alimentacién
entre 18VDCy 30VDC.

Consumo

El consumo del equipo funcionando a 24V, con todas las entradas y salidas activas, es
inferior a 1.6W.

8.2 Conexionado de la tarjeta.

El equipo dispone de 4 entradas digitales autoalimentadas que estan disponibles en las
regletas de conexidn. Para activar una entrada es necesario cerrar las dos bornas (Comun y Entrada

n).
Todas las sefiales GND estdn conectadas a GND de la alimentacion a través de una
resistencia.
=
2
- ——
g 2
& 9
S :33
(L= - +
MOMCOm oy C€ | Q| @
ADDRESH WF GND B & OMD WOC
T—— —
Rasg POWER :&
I4E4SD $Mocibus  1:DAM® e
— e ol o . . . . f
a T 1] ] d 1 3 1
® o @ @ ® o o |®
PEREEEEE = g B &
5 S S S
23/80

& bercomp



MODULOS iBDAM

Dispone ademas de 4 salidas a relé independientes, capaces de gobernar una carga
resistiva de 10A a 250VAC.

NOTA: Debe tener presente que no debe conmutar directamente fuentes de alimentacion
o lamparas de LED si estas tienen corrientes elevadas de arranque. Hay fuentes pequefias de 35W
gue pueden tener picos de arranque de 70A. Si quiere evitar problemas deberd afiadir una
resistencia limitadora, pudiendo seR esta fija o tipo NTC.

8.3 Ejemplos de conexionado.

Pulsador

Q

Q

Sensor salida NPN

&

—+

&

A continuacién se indica cdmo conectar una ldmpara incandescente que equivale a una
carga resistiva.

OPCIONAL
FUSIBLE 5A

— ——
220V FASE

ReléN I

Comun (¥ ®

MAX 5A
250 VAC
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8.4 Significado de los LEDs.

LED AP Cada un de los LEDs indica el estado de una entrada o una salida,
normalmente el LED lucira para indicar que la entrada/salida tiene tensidn.

Este comportamiento puede invertirse individualmente para cada LED
invirtiendo el estado de la entrada o salida asociada mediante el registro 16
del bloque de parametros de la tarjeta. En caso de estar invertido este LED

lucird cuando no haya tensién en su entrada o el relé esté apagado.

Los primeros 4 LEDs corresponden a las entradas autoalimentadas, mientras que los
restantes corresponden a las salidas a relé.

8.5 Jumpers de configuracion.
Este equipo no dispone de “Jumpers” de configuracién.

8.6 Mapa de registros

TABLA DISCRETE INPUTS

n? |[tipo |descripcion

0 RO |Entrada directa 1.

1 RO |Entrada directa 2.

2 RO |Entrada directa 3.

3 RO |Entrada directa 4.

4 RO |Entrada latcheada asociada a la entrada 1.

5 RO | Entrada latcheada asociada a la entrada 2.

6 RO | Entrada latcheada asociada a la entrada 3.

7 RO |Entrada latcheada asociada a la entrada 4.

TABLA COILS

n? |[tipo |descripcion

0 Estado relé 1.

1 Estado relé 2.

2 Estado relé 3.

3 Estado relé 4.

4 Estado relé temporizado 1.

5 Estado relé temporizado 2.

6 Estado relé temporizado 3.

7 Estado relé temporizado 4.

8 EE | A partir de la version 1.1 se ha afadido este registro. Si se activa cuando
una entrada sea activada se activara el relé temporizado. Esta funcién se
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n? |[tipo |descripcion
anadié para que el equipo pueda controlar luces en zonas comunes
mediante sensores de presencia.

El estado del relé puede ser 1, que quiere decir activo y 0 que quiere decir inactivo. Si se
activa un relé temporizado, durante un tiempo se activara el relé, una vez transcurrido este tiempo
el relé volvera a su estado.

Para esta funcionalidad lo normal es poner el estado del relé a 0 y activar el relé
temporizado. El relé fisico se activard durante un tiempo indicado en su registro temporizador.
Durante este tiempo una lectura al relé dard 1. Del mismo modo una escritura sobre el relé
apagara el relé temporizado.

Como se indica mas adelante, el relé temporizado puede activarse escribiendo
directamente en su temporizador. Registros 40 a 43.

TABLA REGISTER INPUTS

Este equipo carece de “register inputs”.

TABLA HOLDING REGISTERS

n? |tipo |descripcidon
1 a Blogue cabecera comun a todos los mdédulos

16 |EE |Mascara de las entradas. Cada bit indica si su entrada asociada debe ser
invertida. Un valor 1 indica que la entrada debe mantenerse, mientras
que un valor 0 indica que la entrada no debe mantenerse, es decir debe
ser invertida. Se utilizan unicamente los cuatro bits inferiores que
corresponden a las entradas 1, 2,3y 4

Por defecto 0x0000

17 |EE |Estado de los relés cuando se detecta ausencia de comunicacion. Cuando
el equipo no tiene comunicacién con el maestro durante cierto tiempo,
los relés adquieren el estado indicado en este registro. Solo tienen
significado los bits 4 a 7, que corresponden a las salidas 5,6, 7y 8

Por defecto 0x0000
18 |EE |Estado de los relés al inicializar el equipo. Cada bit corresponde a un relé.
Solo son validos los bits 4 a 7.
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n? |tipo |descripcion

Por defecto 0x0000

19 |EE |Mascara de relés. Cada bit de esta mascara indica el estado del relé
cuando este es puesto a 1. Si el bit asociado es 1 el relé activo sera
encendido, mientras que si es 0 el relé activo serd apagado. Solo son
validos los bits4 a 7

Por defecto OxFFFF

20 |EE |Parte alta del contador de la entrada 1.

21 |EE |Parte baja del contador de la entrada 1.

22 |EE |Parte alta del contador de la entrada 2.

23 |EE |Parte baja del contador de la entrada 2.

24 |EE |Parte alta del contador de la entrada 3.

25 |EE |Parte baja del contador de la entrada 3.

26 |EE |Parte alta del contador de la entrada 4.

27 |EE |Parte baja del contador de la entrada 4.

28 |RO |Frecuencia entrada 1.

29 |RO |Frecuencia entrada 2.

30 |RO |Frecuencia entrada 3.

31 |[RO |Frecuencia entrada 4.

32 |EE |Valor inicial temporizador relé temporizado 5. Es el valor que se
temporiza cuando arranca el equipo en frio. En frio quiere decir que se
corta la corriente y se vuelve a dar. En un arranque en caliente se intenta
conservar la ultima configuracion.

33 |EE |Valorinicial temporizador relé temporizado 6

34 |EE |Valorinicial temporizador relé temporizado 7

35 |EE |Valorinicial temporizador relé temporizado 8

36 | MM |Valor recarga temporizador relé 5. El valor de este registro, décimas de
segundo, es el tiempo que se activard el relé temporizado cuando sobre
este se escriba un 1.

37 | MM | Valor recarga temporizador relé 6.

38 | MM | Valor recarga temporizador relé 7.

39 | MM |Valor recarga temporizador relé 8.

40 | MM |Tiempo pendiente para que el relé 5 vuelva a su valor

41 | MM |Tiempo pendiente para que el relé 6 vuelva a su valor

42 | MM | Tiempo pendiente para que el relé 7 vuelva a su valor

43 | MM | Tiempo pendiente para que el relé